
 

Аннотация рабочей программы дисциплины 

Б1.В.02 «Управление техническими системами» 
 

Цель освоения дисциплины: умение проводить опытно-конструкторские и научно-

исследовательские работы в части составления математических и имитационных моделей 

систем автоматического управления и регулирования, включающих гидравлические и 

пневматические элементы управления и приводы, их анализа и синтеза, расчета 

статических и динамических характеристик во временной и частотных областях. 

Формирование компетенций в области технологических машин и оборудования. 

Формируемые компетенции: 

УК-1 – Способен осуществлять поиск, критический анализ и синтез информации, 

применять системный подход для решения поставленных задач. 

УК-1 (ИД-2) Использует системный подход для решения поставленных задач при 

выполнении этапов НИР и ОКР. 

ПК-4 – Способность, направленная на решение задач аналитического характера, 

предполагающих выбор и многообразие актуальных способов решения. 

ПК-4 (ИД-1) Решает задачи аналитического характера, проводит инженерный анализ 

функционирования гидропневмоприводов и агрегатов, элементов автоматики и 

управления. 

Форма промежуточной аттестации: экзамен. 


